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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Bogengretf er fur bogenverarbeitende Maschinen 

Die Erfindung betrifft ainen Bogengreifer, dessen eine fla- 
che Greiferflugbahn ausf uhrender. senkrecht zur Greiferauf- 
lage schlieSender Gretferfinger federnd und justierbar dem 
Greiferwellendrehpunkt sowie dem Drehpunkt eines in ei- 
nem Kastenteil des Grundkorpers des Greiferfingers dreh- 
bar gelagerten, parallel zur Greiferwelle angeordneten Mit- 
nehmerstiftes in einem Winkel von ca. 90° zugeordnet ist, 
wobei das untere Ende des Greiferfingers in einer Nutkurve 
durch eine Stange Oder dgl. nach Art einer Fanggabel ge- 
fuhrtist. 
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Die Erfindung betrifft einen Bogengreifer fur bogen- 
verarbeitcnde Maschinen nach dem Oberbegriff des er- 
sten Patentanspruches. 

Ein derartiger Bogengreifer ist aus der DE-PS 
36 23 405 bekannt Von Nachteil ist, daB durch die kreis- 
fdrmige Bewegung des Bogengreifers mit teilweisem 
Einsinken der Greiferspitze in das sich elastisch verfor- 
mende Bogenmaterial und gegebenenfalls in das Mate- 
rial der Greiferauflage sich eine Verschiebung des Bo- 
gens zwischen Greiferauflage und Bogengreifer erge- 
ben kann. Die lagegenaue Ubergabe des Bogens zwi- 
schen den Bogengreifern zweier Zylinder ist somit be- 
eintrachtigt 

Urn dieses Problem zu losen, sind bereits eine Reihe 
von Greifeinrichtungen an Zylindern bogenverarbeiten- 
der Maschinen bekannt, deren Bogengreifer in SchlieB- 
richtung senkrecht zur Greiferauflage bzw. radial zum 
Zylinder bewegt werden. Dadurch soil der EinfluQ der 
Greifer auf das Register ausgeschaltet werden, in dem 
die Lage des Bogens beim SchlieBen nicht verandert 
wird Hierzu ist es aus der DE-PS 36 32 769 bekannt, 
einen an einem KJemmstuck angelenkten hakenformi- 
gen Greiferfinger, an dem zwei Stutzrollen angeordnet 
sind. die an einer entsprechend gestalteten Kurve am 
Zylinder andruckbar sind, aus einer drehenden Bewe- 
gungsphase in eine senkrechte Bewegung zu steuera 
Nachteilig ist, daB ein in Fuhrungen, Bohrungen oder 
dgL des Klemmstuckes mit reichlich Spiel versehbarer 
Mitnahmestift, der mit dem unteren Ende des Greifer- 
fingers verstiftet ist, beim Einlaufen der oberen Stfitz- 
rolle in die Geradftihrung ruckartig anschlagt, so daB 
der SchlieBvorgang unsauber eingeleitet wird. 

Eine senkrecht schlieBende Greifeinrichtung mit ei- 
ner gesteuerten Greiferwelle ist aus der DE-PS 
20 30 040 bekannt Von Nachteil ist die kraftschlussige 
Steuerung der Greiferwelle relativ zum Drehpunkt ei- 
nes Steuerhebels mittels einer Fiihrung auf einer Steu- 
erkurve. Der erhebliche Steuerungsaufwand fiihrt zu 
einer Erhdhung der Massenkrafte eines mit groBem 
Tragheitsradius schwingenden Systems und damit zu 
einer Verminderung des Leistungsvermdgens der 
Druckmaschine. 

Aus der DE-PS 4 88 949 ist ein Klemmgreifer be- 
kannt, dessen Greiferfinger beim SchlieBen im wesentli- 
chen senkrecht gefuhrt zur Zylinderoberflache bewegt 
werden. Von Nachteil ist bei diesem Greifer, daB die 
senkrecht gefuhrten Greiferfinger zwischen der Zyiin- 
derwand und einer FOhrungsleiste nur lose, d.h. nicht 
spielfrei gefuhrt sind Bei hohen Maschinengeschwin- 
digkeiten stehen fur das Offnen der Greifer nur wenige 
Millisekunden zur Verfflgung und es entstehen schlag- 
artige Belastungen, die zur Erschutterung der Maschine 
und zu unsauberem Druck fiihren. Schwingungen der 
Greiferwelle wirken sich bei diesem Greifer sowohl 
senkrecht zur Bogenlaufrichtung als auch waagerecht 
aus, so daB keine lagegenaue Ubergabe des Bogens 
moglich ist 

Aus der DE-PS 67 992 ist es bekannt, einen Greifer 
mittels Ktemmstuck an einer eine ortsfeste Achse auf- 
weisenden schwenkbaren Greiferwelle zu lagern und 
eine Greiferzunge in einer ersten Bewegungsphase eine 
Kreisbewegung urn die Greiferwellenachse und in einer 
zweiten Bewegungsphase eine in bezug auf die Greifer- 
auflage annahernd senkrechte Bewegung zu erteilen. 
Diese Greiferanordnung wirkt aber mit einer kraft- 
schlussig arbeitenden parallelen Blattfederanordnung 



und einer Greiferzunge zusammen, die keine groBen 
SchlieBkrafte vertragt ohne zu beulen. Der Greifer ist 
demnach fur moglichst hohe SchlieBkrafte vollig unge- 
eignet 

5 Ferner ist es aus der DE-OS 31 30 689 bekannt, in 
Verbindung mit einer weichen Greiferauflage einen ei- 
ne flache Greiferflugbahn ausfuhrenden und in der letz- 
ten Bewegungsphase senkrecht schlieBenden Greifer- 
finger mit einer in dem Greiferfinger angeordneten und 
io gegen den Bogengreiferaufschlag wirkenden federnden 
Anschlagschraube zu versehen. Eine weitere Stell- 
schraube ist erforderlich. urn federnd miteinander ge- 
koppelte Halter einzustellen, mittels denen der Greifer- 
finger der Greiferwelle zugeordnet ist. Von Nachteil ist, 
l5 daB der Greiferfinger einer weichen Greiferauflage zu- 
geordnet werden muB und an zwei Stellschrauben urn- 
standliche Einstellungen erforderlich sind, urn eine lage- 
genaue Obergabe des Bogens zu erreichen. Bei hdheren 
Maschinengeschwindigkeiten wird der SchlieBvorgang 
20 unsauber durch das Anschlagen der federnden An- 
schlagschraube gegen den Bogengreiferaufschlag ein- 
geleitet 

SchlieBlich ist aus der DE-PS 35 29 639 ein federnder 
Klemmgreifer bekannt, der in einer zweiten Bewe- 
25 gungsphase eine senkrechte SchlieBbewegung unab- 
hangig vom Vorhandensein einer weichen Greiferaufla- 
ge ausfiihrt Von Nachteil ist, daB zwei Federn genau 
aufeinander in der Federkraft abgestimmt werden miis- 
sen, urn ruckartige Bewegungsablaufe bei der Of fnungs- 
30 und SchlieBbewegung des Greifers zu vermeiden. 

Aufgabe der Erfindung ist es, den eingangs spezifi- 
zierten Bogengreifer so weiterzubilden, daB beim 
SchlieBvorgang keine Schiebebewegung ausgefuhrt 
wird. d.h. die Lage des Bogens beim SchlieBen der Grei- 
35 fer durch diesen selbst nicht verandert werden kann. 
Gelost wird diese Aufgabe durch die kennzeichnen- 
den Merkmale des Patentanspruches 1. Weiterbildun- 
gen der Erfindung ergeben sich aus den Unteranspru- 
chen. 

40 Der H auptvorteil des erf indungsgemaBen Bogengrei- 
fers besteht darin, daB das untere Ende des Greiferfin- 
gers iiber eine Nutkurve 23 zwangsgefuhrt ist und die 
Greiferspitze 6 vor dem Aufsetzvorgang auf den Bogen 
praktisch in einer Linearbewegung senkrecht zur Grei- 
45 ferauflage 13 bzw. radial zum Zylinder 1 zur Auflage 
gebracht werden kann. Eine genaue und spielfreie Ju- 
stierung des Greiferfingers 5 erfolgt dabei nach Art des 
Fanggabeleffektes unmittelbar vor dem Aufsetzen des 
Bogengreifers. Der gesamte Bewegungsablauf erfolgt 
50 somit ohne Umlenkung durch einen Anschlag. Es kon- 
nen daher selbst bei hohen Geschwindigkeiten keine 
Schwingungen auf den Greifer und die Greifersteue- 
rung kommen. Die Federkraft wird mit nur geringen 
Verlusten fast vollstandig zur Wirkung gebracht 
55 Die senkrechte Fuhrung des unteren Endes des Greif- 
erfingers 5 in der letzten Bewegungsphase verhindert 
auch, daB sich die Durchbiegung der Greiferwelle 3 und 
deren kreisfdrmige Bewegung als Greiferverschiebung 
in der Greiferspitze 6 auswirken. Wird die Nutkurve 25 
eo am unteren Ende des Greiferfingers 5 geoffnet, kann der 
Greiferfinger 5 leicht demontiert werden, ohne die 
Greiferwelle 3 demontieren zu mussen. Ferner ist der 
Greifer im GreiferbiB (Greiferhaltekraft) fein justierbar 
und somit zum Oberdriicken bei unterschiedlichen Ma- 
65 terialstarken mit einer genau vorbestimmten Haltekraft 
ausgestattet Die Federkraft der Druckfeder 9 bewirkt. 
daB sich beim SchlieBen und beim Offnen des Greifer- 
■ fingers 5 die Zentrierung auf dem Gelenkbolzen tl und 
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auf der zur Greiferwelle 3 achsparallelen Stange 21 
nicht Idst. Die Achsiallage des Greiferfingers 5 bleibt in 
jeder Bewegungsphase, d.h. auch in der senkrechten Be- 
wegungsphase genau durch die Fuhrung der Seitenwan- 
de 15 des Kastenteiies 26 des Greiferfingers 5 an dem 
auf der Greiferwelle 3 befestigten Mitnehmerarm 7 fest- 
gelegt 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung wird nachfol- 
gend anhand einer Zeichnung naher beschrieben. 
Eszeigt: 

Fig. 1 eine Seitenansicht des kompletten Bogengrei- 
fers, teilweise im Schnitt und eine mit ihm zusammenar- 
beitende Greiferauflage. die an einem Teil eines Zylin- 
ders einer Bogendruckmaschine angeordnet ist, 
Fig. 2 eine Draufsicht auf Fig. I, 
Fig. 3 die Offnungs- und SchlieBbewegung des Bo- 
gengreifers in den wesentlichen Bewegungsphasen. 

Eine Greiferwelle 3 ist mit ortsfester Achse im Zylin- 
der 1 scnwenkbar gelagert. Die Bewegung wird in be* 
kannter Weise uber einen nicht dargestellten Rollenhe- 
bel gesteuert, dessen Rolle mit einer ebenfalls nicht dar- 
gestellten Kxirvenscheibe zusammenwirkt. Die Greifer- 
welle 3 ist in der Zylindergrube 2 in mehreren Lager- 
bocken 4 gelagert. Der hakenformige Greiferfinger 5 
des Bogengreifers ist in einem mittleren Bereich zwi- 
schen Greiferspitze 6 und dem unteren Ende des Greif- 
erfingers 5 als nach auBen offenes Kastenteil 26 ausge- 
bildet, zwischen dessen Seitenwanden 15 ein mit der 
Greiferwelle 3 fest verbundener und fur jeden Greifer- 
finger 5 einzeln vorgesehener Mitnehmerarm 7 eines 
Mitnehmerhebels 12 zum Teil aufgenommen wird. Der 
Mitnehmerhebel 12 ist mittels einer Schraube 8 auf der 
Greiferwelle 3 geklemmL In dem Kastenteil 26 des 
Greiferfingers 5 ist ein Mitnahmestift 11 drehbar gela- 
gert, der in einer Nutkurve 19 des Mitnehmerarmes 7 
des Mitnehmerhebels 12 aufgenommen ist, die im Radi- 
us r dem Greiferwellendrehpunkt 17 zugeordnet ist. Die 
Innenseiten der Seitenwande 15 des Greiferfingers 5 
dienen an dem Mitnehmerarm 7 des Mitnehmerhebels 
12 als Anlagefiachen zur Festlegung der Achsiallage des 
Greiferfingers 5. Der Greiferfinger 5 ist dem Mitneh- 
merhebel 12 kraftschliissig uber eine Druckfeder 9 und 
einstellbar uber eine Justierschraube 10 zugeordnet, die 
in eine Gewindebohrung des Mitnehmerarmes 7 einge- 
schraubt ist. Der Mitnahmestift 1 1 liegt in der Nutkurve 
19 des Mitnehmerarmes 7 auf der in einer Gewindeboh- 
rung eingeschraubten Justierschraube 10 unter der 
Kraftwirkung der Druckfedern 9. Die Druckfeder 9 
stiitzt sich dabei mit einem Ende auf dem Mitnehmer- 
stift 1 1 und mit dem anderen Ende - in der Nutkurve 19 
gefuhrt - auf einer Schraube 14 des Mitnehmerarmes 7 
ab. Die Schraube 14 an der Druckfeder 9 erlaubt es, die 
GreiferschlieBkraft einzustellen. Durch Verstellen des 
gesamten Bogengreifers nach Losen der Schraube 8 ist 
eine Grobeinstellung moglich und durch die Justier- 
schraube 10 eine Feineinstellung auf die zu verarbeiten- 
de Bogenstutze derart m6glich, daB fur alle Greifer ei- 
ner Greiferreihe der Offnungs- bzw. SchlieBvorgang 
gleichzeitig, d.h. mit gleicher Winkelstellung der Grei- 
ferwelle 3 eingeleitet wird. 

Die von der Greiferwelle 3 eingeleitete Kreisbewe- 
gung wird durch eine Zusatzbewegung mit Geradfuh- 
rungsanteil uberlagert, die von einer weiteren Nutkurve 
23 am unteren Ende des Greiferfingers 5 erzeugt wird 
In der Nutkurve 23 ist der Greiferfinger 5 genau pas- 
send durch eine Stange 21 gefuhrt, deren Achse 2C par- 
allel zum Greiferwellendrehpunkt 17 der Greiferwelle 3 
im Zylinder 1 ortsfest angeordnet ist. Die Nutkurve 23 



weist eine Geradfuhrung in radialer Richtung des Zylin- 
ders 1 durch ein gerades Kurventeil 25 nach Art einer 
Fanggabel auf, so daB die Greiferfinger 5 beim Offnen 
von der Greiferauflage 13 anfanglich in radialer Rich- 
5 tung, d.h. senkrecht zur Greiferauflage 13 gefuhrt wer- 
den. An dieses Geradfuhrungskurventeil 25 schlieBt sich 
ein bogenformiges Teil 24 an, so daB anschlieBend der 
Greiferfinger 5 bogenfdrmig in einer Richtung mit tan- 
gentialer Komponente gefuhrt wird. Beim SchlieBen des 
io Bogengreifers lauft dieser Vorgang in umgekehrter Rei- 
henfolge ab. Die einzelnen Phasen dieses Bewegungsab- 
laufes sind in der Fig. 3 verdeutlicht, wobei die Phasen 
an den Bezugszeichen durch Indexstriche rechts oben 
gekennzeichnet sind. 
!5 Infoige Oberlagerung der durch die Greifersteuerung 
uber Steuerkurve, Rollenhebel, Greiferwelle 3, Mitnch- 
mer 7, U, 12 eingeleiteten Bewegung mir der durch die 
Nutkurve 23 uber die Stange 21 eingeleiteten Bewe- 
gung kann je nach gewahltem Kurvenverlauf auch eine 
20 flache Flugbahn des Greiferfingers 5 erzeugt werden, 
urn die Greiferspitze 6 schnell aus dem Bogenlauf beim 
Offnen herauszuschwenken, wobei zuvor das senkrech- 
te Abheben auf einer kurzen Wegstrecke von ca. 2 mm 
erfolgt ist. 

25 Soli der Greiferfinger 5 einzeln leicht demontiert 
werden kdnnen, muB die Nutkurve 23 am bogenf or mi- 
gen Teil 24 durch den Rand des Greiferfingers 5 hin- 
durchgefuhrt werden, so daB unten ein Schlitz entsteht. 
Nach Losen des Mitnehmerstiftes 11 kann dann der 
30 Greiferfinger 5 aus seiner Betriebsstellung ausgefadelt 
werden. Die Greiferauflage 13 kann am Zylinder 1 mit- 
tels Schraube 16 befestigt sein. 

Im Zylinder 1 ist ferner eine Aussparung 27 vorgese- 
hen, urn die freie Bewegung des Greiferfingers 5 zu 
35 ermdglichen. Die SchlieBrichtung senkrecht zur Grei- 
ferauflage 13 ist mit 22 in der Fig. 3 gekennzeichnet. 



Bezugszeichenliste 

io 1 Zylinder 

2 Zylindergrube 

3 Greiferwelle 

4 Lagerbock 

5 Greiferfinger 
45 6 Greiferspitze 

7 Mitnehmerarm 

8 Schraube 

9 Druckfeder 

10 Justierschraube 
so 11 Mitnahmestift 

12 Mitnehmerhebel 

13 Greiferauflage 

14 Schraube 

15 Seitenwande 
55 16 Schraube 

17 Greiferwellendrehpunkt 

18 Schraube 

19 Nutkurve 

20 Achse 
60 21 Stange 

22 SchlieBrichtung 

23 Nutkurve 

24 bogenformiger Teil 

25 radialer Teil 
65 26 Kastenteil 

27 Aussparung 
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PatentansprQche 

I. Bogengreifer fur bogenverarbeitende Maschi- 
nen, mit einem Greiferfinger, dessen Grundkorper 
ein nach auBen offenes Kastenteil aufweist, zwi- 5 
schen dessen Seitenwanden ein Mitnehmerarm ei- 
nes mit der Greiferwelle fest verbundener und fur 
jeden Greiferfinger einzeln vorgesehener Mitneh- 
merhebel zum Teil aufgenommen wird, wobei die 
Innenseiten dieser Seitenwande an dem Mitneh- 10 
merarm als Anlageflachen zur Festlegung der Axi- 
allage des Greiferfingers dienen, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Greiferfinger (5) der Verbin- 
dungslinie Greiferwellendrehpunkt (17) und Dreh- 
punkt eines im Kastenteil (26) etwa in der Mitte des 15 
Greiferfingers (5) parallel zur Greiferwelle (3) an- 
geordneten drehbar gelagerten Mitnahmestiftes 
(1 1) in einem Winkel von ca. 90° zugeordnet ist. daB 
der Mitnahmestift (11) in einer Nutkurve (19) des 
Mitnehmerarmes (7) des Mitnehmerhebels (12) mit- 20 
tels einer Justierschraube (10) unter der Kraftwir- 
kung einer in der Nutkurve (19) vorgesehenen 
Druckfeder (9) abgestUtzt ist und daB am unteren 
Ende des Greiferfingers (5) eine weitere Nutkurve 
(23) vorgesehen ist, in der der Greiferfinger (5) ge- 25 
nau passend durch eine Stange (21) gefiihrt ist, de- 
ren Achse (20) parallel zum Greiferwellendreh- 
punkt (17) der Greiferwelle (3) im Zylinder (1) ver- 
lauft, wobei die Nutkurve (23) ein in radialer Rich- 
tung des Zylinders (1) weisendes Kurventeil (25) 30 
nach Art einer Fanggabel bildet, an das sich ein 
bogenfdrmiges Teil (24) anschlieBt, so daB die 
Greiferfinger (5) beim Offnen anfanglich in radialer 
Richtung, dh. senkrecht von der Greiferauflage 
(13) und anschlieBend bogenfdrmig in einer Rich- 35 
tung mit tangentialer Komponente gefuhrt werden 
bzw. umgekehrt beim SchlieBen der Bogengreifer. 

2. Bogengreifer nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Druckfeder (9) mit einem Ende 
auf dem Mitnahmestift (11) und mit dem anderen 40 
Ende auf einer Schraube(14)des Mitnehmerarmes 
(7) abgestUtzt ist 

3. Bogengreifer nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das bogenformige Teil (24) der Nut- 
kurve (23) am unteren Rand des Greiferfingers (5) 45 
durchgehend ausgebildet ist, so daB ein Schlitz nach 
auBen offen ist. 
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Abstract 



The invention relates to a sheet gripper, whose gripper finger, executing a flat gripper flight path and 
S the gripper rest, is assigned resiliently and adjustably to the pivot point of the 

S2^!S 5 L P ' VOt 1? int 0f 3 Camer pin ' mounted rotatab, y in a case P art ° f basic body of 
Sl 9 r L P h 5?P r and a " an 9 ed P aral,el to the gripper shaft, at an angle of approximately 90 DEG the 
lower end of the.gripper finger being guided in a groove cam by a bar or the like in the manner of a 

1 151 

cylinder catch. r^L 
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